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	ООО «СибМашТорг»

ИНН: 5405280362, КПП: 540501001

Р/с 40702810219120000150 

в ОАО «МДМ БАНК» г. Новосибирск

К/с 30101810100000000821 БИК 045004821
	Юридический и почтовый адрес: ООО «СибМашТорг»
630032, г. Новосибисрк, ул. Станционная, 2а

т/ф. (383) 353-1027, 211-9297, ф. 353-6633, 

e-mail; serj098@mail.ru, smt21@yandex.ru  http://www.smt21.ru


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

На разработку системы 3-х координатного перемещения.

	Название компании-заказчика:
	

	Почтовый Адрес
	

	Исполнитель (Ф.И.О., должность):
	

	Контактная информация:
	

	Тел.:
	Факс:
	Моб.:
	E-mail

	Характеристики нагрузки, которую должна перемещать 3-х координатная система

	Вес нагрузки
	
	(Н)
	

	Размеры нагрузки
	
	мм(мм(мм
	В случае, например, фрезерного станка

	Максимальное усилие резанья
	
	(H)
	

	Скорость вращения шпинделя 
	
	об/мин
	

	Максимальный диаметр рабочего инструмента
	
	мм
	

	Характеристики работы
	

	Ось Х
	Ось Y
	Ось Z

	пробег
	
	(мм)
	пробег
	
	(мм)
	пробег
	
	(мм)

	скорость
	
	(м/с)
	скорость
	
	(м/с)
	скорость
	
	(м/с)

	ускорение
	
	(м/с2)
	ускорение
	
	(м/с2)
	ускорение
	
	(м/с2)

	торможение
	
	(м/с2)
	торможение
	
	(м/с2)
	торможение
	
	(м/с2)

	Система стабилизации по оси Z (датчик расстояния до обрабатываемой поверхности) Есть/Нет


	Продолжительность цикла работы:
	
	(мин)
	
	(ч)

	Количество рабочих часов в день:
	
	
	
	

	Количество рабочих дней в неделю:
	
	
	
	

	Точность позиционироования*:
	
	(мм)
	
	

	Суммарный ресурс работы
	
	(ч)
	
	
	(км)
	

	

	Есть ли у Вас специалисты способные провести настройку электроники стола? - 

	Что для Вас было бы удобнее купить готовое устройство или собрать его самостоятельно по готовой документации с использованием фирменных комплектующих? - 


* если точность позиционирования по какой-либо из осей отличается от других, просим указать это отдельно.

Примечания (Функциональное назначение тип управления, задачи станка, пожелания, прочее).

	


Комментарии к выбранному варианту:

	


Опросный лист на комплектный привод 



Дата: дд.мм.гг

	Название компании-заказчика:
	

	Почтовый Адрес
	

	Исполнитель (Ф.И.О., должность):
	

	Контактная информация:
	

	Тел.:
	Факс:
	Моб.:
	E-mail


	Ось
	X
	Y
	Z
	
	

	Тип двигателя (синхронный, асинхронный, шаговый)
	
	
	
	
	

	Номинальный момент, Hм

(Для электрошпинделя – ном. мощность, кВт)
	
	
	
	
	

	Максимальный момент, Нм
	
	
	
	
	

	Номинальная частота вращения, об/мин
	
	
	
	
	

	Необходимость тормоза 
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	Длина кабеля от двигателя до преобразователя, м
	
	
	
	
	

	Режим работы шпинделя
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	Класс балансировки ротора
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	Точность позиционирования, мм / угл. град.
	
	
	
	
	

	Пробег, мм / оборотов
	
	
	
	
	

	Скорость,  (м/с) / (об/мин)
	
	
	
	
	

	Ускорение,  (м/с2) / ( рад/с2)
	
	
	
	
	

	Торможение,  м/с2 / ( рад/с2)
	
	
	
	
	

	Тип датчика обратной связи
	
	
	
	
	

	Количество инкрементов датчика
	
	
	
	
	

	Длина кабеля обратной связи, м
	
	
	
	
	

	Необходимость входного дросселя
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	Необходимость тормозного резистора
	
[image: image90]  Да


[image: image91]  Нет
	
[image: image92]  Да


[image: image93]  Нет
	
[image: image94]  Да


[image: image95]  Нет
	
[image: image96]  Да


[image: image97]  Нет
	
[image: image98]  Да


[image: image99]  Нет

	Необходимость ВЧ-фильтра
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Примечания (особые требования, кинематика устройства…):






