Автоматическое поддержание давления на выходе насоса
Задача поддержания давления на выходе насоса легко решается при использовании пре​образователей частоты серий Sinus. Из дополнительного оборудования абсолютно необ​ходимым является только датчик давления. Схема подключения приведена ниже. При та​ком подключении пуск и останов насоса выполняются кнопками "Пуск" - "Стоп", а кор​рекция задания давления - кнопками "Больше" - "Меньше" на пульте управления преоб​разователя. При необходимости возможен вынос тумблера "Пуск" и регулятора задания давления на пульт оператора.
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Получаемые преимущества:
· Экономия электроэнергии;
· Исключение гидравлических ударов благодаря плавному пуску; 
· Снижение потерь теплоносителя за счет минимизации давления; 
· Увеличение срока службы двигателей и движущихся частей за счет устранения тя​желых переходных процессов: 
· Повышение степени защищенности двигателей; 
· Снижение пусковых токов и соответственно нагрузки на сеть; 
· Заблаговременное получение информации об износе элементов привода; Увеличение межремонтного периода; 
· Возможность повышения степени автоматизации в дальнейшем.
Насосная станция на 2 насоса по 7,5 кВт на базе 
преобразователя частоты Sinus M и мягкого пускателя SFTS
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Насосная станция предназначена для поддержания заданного давления в общем коллекторе двух насосов мощ​ностью до 7,5 кВт. Запуск станции выполняется тумблером "Пуск" (возможен вариант управления от кнопок на пульте преобразователя частоты). Схема подключения показана на ри​сунке.

Логика работы: Задание давления вводится кнопками "Больше - мень​ше" на пульте управления преобразо​вателя. При подаче сигнала пуска преобразователь будет поддерживать давление на заданном уровне, регули​руя скорость рабочего насоса Если расход будет увеличиваться, то для поддержания давления скорость насо​са также будет возрастать. Если ско​рость насоса достигнет максимальной (50 Гц1), встроенное реле преобразо​вателя замкнет цепь управления пус​ком дополнительного насоса, что приведет к его включению. По мере разгона дополни​тельного насоса давление в системе будет повышаться, и преобразователь частоты будет снижать скорость рабочего насоса. По окончании переходного процесса преобразователь сможет обеспечить дальнейшее увеличение расхода и поддержание давления за счет уве​личения скорости рабочего насоса.

Если в процессе работы расход будет уменьшаться, преобразователь будет снижать скорость рабочего насоса. Если она достигнет минимальной величины (20 Гц)2, встроен​ное реле преобразователя выключится и разомкнет цепь управления пуском дополнитель​ного насоса, что приведет к его выключению. По мере замедления дополнительного насо​са давление в системе будет падать, и преобразователь частоты будет повышать скорость основного насоса. По окончании переходного процесса преобразователь сможет обеспе​чить дальнейшее снижение расхода и поддержание давления за счет снижения скорости рабочего насоса3.


1. Значение определяется пользователем
2. Значение определяется пользователем

3. Во избежание частого включения / выключения дополнительных насосов предусматривается задержка вклю​чения / выключения; время задержки определяется пользователем.

Насосная станция на 3 насоса по 30 кВт на базе 
преобразователя частоты Sinus К и мягких пускателей ASAC
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Насосная станция предназначена для поддержания заданного давления в общем коллекторе трех насосов мощностью до 30 кВт. Запуск стан​ции выполняется тумблером "Пуск" (возможен вариант управления от кнопок на пульте преобразователя частоты). Схема подключения пока​зана на рисунке.

Логика работы: Задание давления вводится кнопками “↑” и "↓” на пульте преобразователя частоты в % от диапазона датчика давления1. При подаче сигнала пуска преобразова​тель будет поддерживать давление на заданном уровне, регулируя ско​рость рабочего насоса. Если расход будет увеличиваться, то для под​держания давления скорость насоса также будет возрастать. Если скорость насоса достиг​нет максимальной (50 Гц2), включится первое встроенное реле преобразователя и замкнет цепь управления пуском первого дополнительного насоса что приведет к его включению. По мере разгона дополнительного насоса давление в системе будет повышаться, и преоб​разователь частоты будет снижать скорость основного насоса. По окончании переходного процесса преобразователь сможет обеспечить дальнейшее увеличение расхода и поддер​жание давления за счет увеличения скорости рабочего насоса.

Если в процессе работы расход будет уменьшаться, преобразователь будет снижать скорость рабочего насоса. Если она достигнет минимальной величины (20 Гц3), первое встроенное реле преобразователя выключится и разомкнет цепь управления пуском пер​вого дополнительного насоса, что приведет к его выключению. По мере замедления до​полнительного насоса давление в системе будет падать, и преобразователь частоты будет повышать скорость основного насоса. По окончании переходного процесса преобразова​тель сможет обеспечить дальнейшее снижение расхода и поддержание давления за счет снижения скорости рабочего насоса4.

При недостаточности производительности двух насосов по аналогичному алгоритму включается второй дополнительный насос, управляемый при помощи второго встроенно​го реле преобразователя.


1. Возможна настройка других способов ввода задания 

2. Значение определяется пользователем

3. Значение определяется пользователем

4. Во избежание частого включения / выключения дополнительных насосов предусматривается задержка включения / выключения; время задержки определяется пользователем.

Насосная станция на 3 насоса по 200 кВт на базе 
преобразователя частоты Sinus К и мягких пускателей ASA
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Насосная станция предназначена для поддержания заданного давления в общем коллекторе трех насосов мощностью до 200 кВт. Запуск станции выполняется тумблером "Пуск” (возможен вариант управления от кнопок на пульте преобразователе частоты). Схема подключения показа на рисунке.

Логика работы: Задание дав лени я вводится кнопками “↑” и "↓” на пульте преобразователя частоты в % от диапазона датчика давления1. При подаче сигнала пуска преобразователь будет поддерживать давление на заданном уровне, регулируя скорость рабочего насоса. Если расход будет увеличиваться, то для поддержания давления скорость насоса также будет возрастать. Если скорость насоса достигнет максимальной (50 Гц2), включится первое встроенное реле преобразователя и замкнет цепь управления пуском первого дополнительного насоса, что приведет к его включению. По мере разгона дополнительного насоса давление в системе будет повышаться, и преобразователь частоты будет снижать скорость основного насоса. По окончании переходного процесса преобразователь сможет обеспечить дальнейшее увеличение расхода и поддержание давления за счет увеличения скорости рабочего насоса.

Если в процессе работы расход будет уменьшаться, преобразователь будет снижать скорость рабочего насоса. Если она достигнет минимальной величины (20 Гц3), первое встроенное реле преобразователя выключится и разомкнет цепь управления пуском первого дополнительного наcoca, что приведет к его выключению. По мере замедления дополнительного насоса давление в системе будет падать, и преобразователь частоты будет повышать скорость основного насоса. По окончании переходного процесса преобразователь сможет обеспечить дальнейшее снижение расхода и поддержание давления за счет снижения скорости рабочего насоса4.

При недостаточности производительности двух насосов по аналогичному алгоритму включается второй дополнительный насос, управляемый при помощи второго встроенного реле преобразователя.

На схеме показаны также тумблеры принудительного ручного включения дополнительны насосов.


1. Возможна настройка других способов ввода задания 

2. Значение определяется пользователем

3. Значение определяется пользователем

4. Во избежание частого включения / выключения дополнительных насосов предусматривается задержка включения / выключения; время задержки определяется пользователем.
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Привода тяго-дутьевых вентиляторов котлов на базе преобразователей частоты Sinus K
Модернизации приводов тяго-дутьевых вентиляторов выполняется по приведенной схеме.

Принцип работы:

Пуск вентиляторов осуществляется слаботочными тумблерами на пульте оператора1. Преобразователь дымососа поддерживает разрежение, задаваемое потенциометров на пульте оператора2; сигнал обратной связи поступает от датчика разрежения. Преобразователь вентилятора поддерживает давление воздуха, задаваемое потенциометром на пульте оператора3; сигнал обратной связи поступает от датчика давления. Возможно ручное управление обоими приводами, при этом оператор задает скорости соответствующих вентиляторов, ориентируясь на показания штатных приборов. Работа вентилятора запрещена при неработающем дымососе; сигнал об отказе или выключении дымососа подается также в штатную систем; сигнализации котла.

Получаемые преимущества:
· Экономия электроэнергии:
· Упрощение процесса розжига котла:
· Автоматическое поддержание режима горения;
· Увеличение срока службы двигателей и движущихся частей за счет устранения тяжелых переходных процессов;

· Повышение степени защищенности двигателей;
· Снижение пусковых токов и соответственно нагрузки на сеть;
· Заблаговременное получение информации об износе элементов привода;
· Увеличение межремонтного периода;
· Возможность повышения степени автоматизации в дальнейшем.


1. Возможна организация пуска от имеющейся на пульте оператора пусковой аппаратуры
2. Возможна запись фиксированного задания в память преобразователя частоты

3. Задание может формироваться автоматически по сигналу от датчика давления газа согласно режимной карте
